A NORMAS EN CUMPLIMIENTO Hacer caso omiso de este H iso de este )

HMOTRON [SNERE C€ e soverencia Fjoen G50 OISO T8 S8E AN recaucion ey s e ese
- : lesiones graves e incluso lesiones graves o dafios en

Manual de usuario del EN 12978:2003

Ajuste necesario para cumplir con la

mortales el equipo
EN 16005:2012 especial cuando aparezca
H R 100' CT EC type examination 44 205 12 @ este simbolo norma EN16005 )

Se debe prestar una atencion
414283-001
2. DIMENSIONES

75 mm (2,95”) = punto de montaje estandar
i 25mm  15mm  35mm 10mm 33,
/ [ Cubierta 098", (059 (137 039 5 mm

(" Accecorios )
Accesorios

1. DESCRIPCION

[ I

l f / Brazo de palanca
de ajuste de ry

& profundidad

(2 filas externas)

Plantilla de montaje |
Potenciémetro ) i
(nivel de sensibilidad) Conmutador dip(¥) —l# ; \

5 )

704 mm(2,77")

Conector

Instrucciones de || TN TOYNBIOI=I= M=)
Brazo de palanca de Verge 4 En espéera ol da ol g
ajuste de profundidad Verde parpadeante Aprendizaje de la entrada (cuando el conmutador
(3 filas internas) @ dip (¥ 5 esta activado)
Azul Deteccion en FILA 4.5
Cable Rojo Deteccion en FILA 1.2,3
Naranja La fila de deteccion “FILA 1” (“FILA 2” cuando esta
activado el aprendizaje de la entrada) detecta el
Indicador LED Maéscara de area Mascara de area Base % movimiento de la puerta.
(rojo y verde) (3 filas internas) (2 filas externas) Tomnillos d Naranja parpadeante (rapidamente) Indica un cambio de los ajustes del conmutador dip
» ornillos de Naranja parpadeante (lentamente) Puerta retenida en posicion abierta.
Ventana de deteccion montaje (2 uds.) (cuando el conmutador Dip (Y) 4 est activado)
~—— Verde/rojo parpadeante (rapidamente) Error interno del sensor
Verde/rojo parpadeante (lentamente)  La sefial de infrarrojos reflejada desde el suelo
es muy baja
4. PRECAUCIONES DE MONTAJE 5. ESPECIFICACIONES TECNICAS
Altura de montaje de Realice el montaje dentro de | Asegurese de que no hay | Aseglrese de que la Nombre del modelo HR100-CT
3 m (9,84 ft) o menos una distancia de 50 mm de la| objetos en movimiento condensacion no llegue Método de deteccion Reflejo de infrarrojo activo
parte inferior de la cubierta | en la zona de deteccion al sensor. Altura de instalacion 3,0 [m] (9,84 [f]) max.
— = del motor de fa puerta Tension de alimentacion | CA/CC de 12 a 24 [V] £10% 50/60 Hz
—‘i Y Consumo de energia CAde 12 V-2,1 [VA] (méx.) CA de 24 V-2,1 [VA] (méx.)
3,0m e~ 9 CC de 12 V-110 [mA] (max.) CC de 24 V-60 [mA] (max.)
(9.84ft) Tiempo de retardo de salida] 0,5 s aprox.
Tiempo de respuesta 01s~0.2s
_ 2 filas externas|1 [segundo]
Si se expone el sensor a | Si es posible, asegirese Aseglrese de que se Utilice unos ajustes de| |[Temporizador de presencia 3 filas internas 25, 305,60 s 0
una cantidad de lluvia | de que no se acumule refleja el minimo de luz frecuencia distintos para los Colector abierto: Carga de la resistencia eléctrica de
S’r(]g‘{(sa'vgv dIQStraclerkc)cCigR nieve ni agua en el suelo. solar del suelo sensores cercanos entre sf 7,5 [mA] (max.)
tna japa dep e B % ) FILA1 2  |Optoacoplador (NPN) ) )
: Fod b @ Salida ! Tension: 55 [V CC] Corriente méx.: 50 [MA] méx.
BLR AT Corriente de oscuridad: 100 [nA] méx. (Carga de
I : ; \ resistencia)
/@—4_,\ FILA 2, 3, 4,5Relé de forma A 50 [V] CC 0,1 [A] Carga
= N 7 \ ] de la resistencia eléctrica
Q““§§ VAN Entrada de prueba 6 mA méax. a 24 [V CC]
— . - . Temperatura de De -20 a +60 [°C], de -4 a 140 °F)
Para maximizar la efectividad de la deteccion de la entrada, instale el HR100-CT fuera y dentro, tal y como se | |funcionamiento _ _ .
muestra a continuacion. Humedad de funcionamiento| Por debajo de 80%
. i Tasa IP P54 (con base)
Vista lateral @ |l| ® Vista en planta ® Categoria 2, nivel de rendimiento D de acuerdo con la norma
\ EN ISO 13849-1:2008
i Peso 0,55 [1b] (0,25 [ka)
AN Color Negro, plateado
. Cable, tornillo de montaje 2 uds.,
k\\ Accesorios plantilla de montaje, instrucciones de instalacion

Nota: La especificacion puede ser modificada sin notificarse previamente.

6. INFORMACION DE MONTAJE Y CABLEADO

ADVERTENCIA . . o
A Realizar perforaciones puede provocar descargas eléctricas.

Tenga cuidado con los cables que se encuentran dentro de la cubierta del motor de la puerta.

@ Fije la plantilla de montaje de forma que el borde @ Realice los orificios de montaje @ Si necesita extraer el cuerpo del sensor de su base, @ Fije el sensor con los tornillos de
inferior quede alineado con el borde inferior de la (3,5 mme) y de cableado (10 mme). levantelo de la base e inclinelo hacia adelante para montaje suministrados
cubierta del motor de la puerta. extraerlo de la forma indicada en la ilustracion.
[¢] [0]
50mm
(®-1 Cableado a un controlador de la puerta que puede probar el sensor (®-2 Cableado a un controlador de la puerta que no puede probar el sensor
Rojo == o—cace F\e/]:l Alimentacién Rojo m= o cace & limentacién
Cable del Negro - o (sin polo) Cable del Negro - sy (sin polo)
: o i 9 o— i
Blanco — o ,NO. Salida Blanco — o ,NO Salida
@- Vi o-/COM R2,3,45 Verd - o-/com R2,3,45
EN16005 a erde - @ G erde
) Amari||0(+) — Colector Salida ) Amarillo(+) = Colector Salida

Colocar el ajuste del :] ! R12 Colocar el ajuste del | D Emi R12

conmutador dip(Y) 6 de Azul — Emisor ' conmutador dip (V) 6 de Azul(-) - misor .

“Entrada de prueba” en “Bajo” Alta Gris(+) ] Prueba-P dad b “Entrada de prueba” Alta ® Gris(+) == o— NO conectar

Seccion de ref. 7, Ajustes del . Entrada de prueba en “Alto” .

conmutador dip. Baja © Marrén(-) = Prucba-N Seccién de ref. 7, Ajustes Baja Marron(-) === o no conectar

el conmutador dip.
6 del tador d 6

® Instale los conectores en el espacio facilitado. (@ Sustituya la cubierta.

de ajuste de de ajuste de profundidad al sustituir la cubierta.
profundidad

Brazo de palanca ﬁECAUC'ON Procure no mover involuntariamente los brazos de palanca




7. AJUSTES DEL CONMUTADOR DIP

f:} PRECAUCION

Y¢ = Ajuste predeterminado

™o

12 3456 738

IACTIVADO g—

ARBAna

12 3456

IACTIVADO «—

Conmutador dip @

Conmutador dip @

Funcién
p

Conmutador
< X

Descripcion

Posibles opciones de ajuste

Temporizador
de presencia

ﬂrSOsEB
1 2

El sensor detectara un objeto estacionario para el ajuste del temporizador
de presencia preajustado en las 3 filas internas.

[Enz6005

Para cumplir la norma DIN18650, ajuste el temporizador de
presencia a un minimo de 30 s

e

El nimero de filas de deteccion puede establecerse en 5, 4,30 2 en

5 filas activadas 4 filas activadas 3 filas activadas 2 filas activadas

Cantidad de funcién de los requisitos del &rea de deteccion.
e ﬁngg RQE ngg RZQQ
deteccion 3 4
Cuando haya instalados més de dos sensores muy cerca uno del
Frecuencia *AEE otro, seleccione diferentes ajustes de frecuencia para cada sensor w AEE B C D
5 6 para evitar interferencias cruzadas. 5 6 5 6 5 6
Consulte [11. Tabla de tiempo de acontecimientos] para més detalles N.A. ; ;
Salid sobre la salida de seguridad. Salida de seguridad (optoacoplador)
alida de ¢ NA. E
seguridad -

N.C. E =

Un LED de parpadeo lento rojo/verde indica una sefial de infrarrojos

N N Transmisor Receptor Transmisor Receptor
L reflejada baja. > <> — *
Dlagnost]t;os ¢ Normal E Para ignorar el estado de error de reflexion baja, ajuste este conmutador ¥¢ Normal Ref. baja E LED
de reflexion 5 dip en “Reflexion baja” (activado). 8 ;
: . 5 ; .
ENEEE Para cumplir la norma EN16005, ajustar en “Normal” Punto de infratrojos Punto de infrarrojos
Funcién Cl%nmutador Descripcion Posibles opciones de ajuste
Cuando esté activado, no se detectardn los peatones que se alejen
Deteccion del sensor. Con el objetivo de garantizar la seguridad de los peatones

de direccion

< Desactivado E

con el “aprendizaje de la entrada” activado, la 1.2y la 2.2 fila
de deteccion detectara a los peatones independientemente de
la direccién del movimiento.

| O

A v
izDesactivadoE o o Activado E
r 1 .

Consulte [11. Cuadro de tiempo de acontecimientos] para mas detalles
sobre la salida de activacion.

Salida de activacion (relé mecénico)

supervision

Salida de 4 NA. E E
activacion 2 N.C. E
¥
Ajustar en “Nieve” en situaciones en las que se puedan producir —gﬁ—
Modo de activaciones falsas de la puerta causadas por la caida de nieve, hojarasca o ,TI,,

Y Normal E

basura en el &rea proxima a la puerta.
3

Y Normal E

Apertura de
la puerta

YcAutomatico 5

Cambie a OPEN (abierta) para mantener la puerta
en la posicion abierta.

f:i PRECAUCION
4

Yc Automatico

El aprendizaje de la puerta permite orientar la primera fila de

geteccwn geritro del rea préxima a la puerta sin el movimiento de Puerta
Aprendizaje } eteccion de la puerta . .
P J %Desactlvadoﬂ Cuando esta_encendido el aprendizaje de la entrada, el ¥ Desactivado Activado
de la entrada 5 @ nivel de sensibilidad de la fila de deteccion interna s6lo se 5
encuentra al méaximo cuando las filas de deteccion
exteriores estan activadas
Ajuste de Cuando esta conectgda a un controlador de la puerta sin entrada de o Al Con PRUEBA
entrada de PRUEBA, ajuste en “Alta”. Cuando esta conectada a un controlador de la a SINPRUEBA . | o . | o SinPRUEBA
ba del ¥ Alta puerta con entrada de PRUEBA, ajuste en “Baja”. Consulte [11.Diagrama Lt -
prueba de de tiempo de acontecimientos].
controlador 6 SN Ajuste en “Baja” para cumplir la norma EN16005 Bala o
de la puerta u Ja~ para cumpli s (Baj)

8.AJUSTE DE LA ANCHURA Y LA PROFUNDIDAD DEL AREA DE DETECCION

Ajuste de la profundidad del area de deteccion: 3 filas internas Ajuste de la anchura del area de deteccion Ajuste de la profundidad del area de deteccion: 2 filas externas
Brazo de Brazo de palanca
gjan{écgede Méscara de area Méscara de area gef_aluuste tde las

>cara : ilas externas
las 3 filas (3 filas internas) (2 filas externas)
internas
[Ed
15 10 [mfl _05q 15 10 [mll 054 e e A 3,0 20 10 [m] 20 10 [m]
) 0 + 0
Con ® ® Con CJ—l—l—l—lﬂ 7—A—L
Ajuste [0 grados)) | Ajuste [-8 grados base ° "= — base Ajuste [+10 grados (Ajuste [0 grados]
/ /[3/ 10 1.0 1,0 / 1,0
;{ g Anchura £ _:'
: ] J Puerta VE
kL 2,0 2,0 2,0
T 22 2,2 2,2
Estrecha—'
Ancha
¥ 20 10 0 10 20 3.0 3,0
10 mll o5 20 1o mf, 20 10 mll,
Ajuste [0 grados] 1,0 (_Ajuste [+10 grados] (Ajuste [0 grados] )
10 Sin Sin 4 1,0 ﬁ/ 1,0
2,0 VA ot
base base j /f;é{}/
Puerta 47 4
AL som =
Y Estrecha Y / / '
30 Ancha 30 H 3,

ft} PRECAUCION

Las éreas de deteccion que aparecen en la ilustracién anterior representan la posicion real de los haces de infrarrojos. El area de deteccion real
observada variara en funcion del entorno de instalacion del sensor, del objeto que debe detectarse y de los ajustes del sensor. Asegurese de que el area
de deteccién esté ajustada para cumplir con la norma EN16005.




9. CONEXION A LA ALIMENTACION Y AJUSTE DEL “APRENDIZAJE DE LA ENTRADA”

El “aprendizaje de la entrada” esta
desconectado 5 @ 5
Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip

El “aprendizaje de la entrada” esta conectado
Seccion de ref. 7, Ajustes del conmutador dip

d o

Al conectar a la alimentacion, el LED verde liso se
enciende indicando que el sensor se encuentra en el
modo de espera y esté listo para iniciar la deteccion

Al conectar a la alimentacion, el LED
rojo indica una salida de relé abierta
de la puerta para iniciar el proceso de
aprendizaje de la entrada

El LED verde parpadea durante 37 s mientras se lleva a cabo el
proceso de “aprendizaje de la puerta”. La puerta se abre/cierra

Proceso de aprendizaje de la
puerta completado, sensor en
el modo de espera

® LED verde liso

® LED rojo liso

,61 LED verde parpadeante H— LED verde parpadeante

® LED verde liso

4_

I
I
u
il
!
.

Deteccion de presencia: Durante el proceso de “aprendizaje de la entrada”, las 4 filas de deteccion exteriores del sensor
HR100-CT cambian de la deteccion de movimiento a la deteccién de presencia 10 segundos después de conectar a la
alimentacion. La fila de deteccion interna del “aprendizaje de la puerta” cambiara de deteccion de movimiento a deteccion
de presencia después de llevar a cabo el proceso de “aprendizaje de entrada”.

Fallo y recuperacién del “aprendizaje de la entrada”: Si una persona entra en el area de deteccion durante el proceso de
“aprendizaje de la entrada”, puede que no se lleve a cabo correctamente. En ese caso, el sensor realizar4 el proceso de
aprendizaje de la entrada en tres activaciones de la puerta realizadas por una persona para construir una imagen precisa de

Deteccion de presencia: La deteccion de presencia en
todas las filas de deteccién se inicia 10 segundos después
de encender el sensor.

Si antes de que hayan transcurrido 10 segundos alguien
pasa caminando por el area de deteccidn, se afiadiran unos
5 segundos después de que la persona salga de la zona de
deteccidn, tras los cuales la deteccion de presencia estara

f} PRECAUCION

operativa. la posicion de apertura y de cierre de la puerta.
Cuando esta encendido el aprendizaje de la entrada, el nivel de sensibilidad de la fila de deteccién interna sélo se encuentra al
maximo cuando las filas de deteccion exteriores estan activadas

Precauciones generales:

Desconecte la alimentacion del sensor al llevar a cabo el siguiente trabajo.

% Cuando se cambia el suelo colocando una alfombra, etc.
% Cuando se ajusta el patron del area de deteccion o la sensibilidad del sensor.

10. COMPROBACION DEL FUNCIONAMIENTO

Sensibilidad

Después de completar la instalacion, realice una prueba caminando en el area de deteccion para comprobar la
localizacion. Si el area de deteccion no es la esperada, ajuste el rea de deteccién como se describe el la seccion 8 o
aumente las filas de deteccion usando el conmutador dip @ 3y 4. Si el area de deteccion sigue sin ser la esperada, se
puede aumentar la sensibilidad del sensor girando el potenciémetro en el sentido de las agujas del reloj. Cuando el
sensor detecta incluso cuando no hay nada en el &rea de deteccion, puede disminuirse la sensibilidad del sensor girando
el potenciémetro en el sentido contrario al de las agujas del reloj.

11. DIAGRAMA DE TIEMPO DE ACONTECIMIENTOS

Salida de seguridad fila 1,2 / Entrada de prueba

54321 54321 54321 54321 54321

T1: Ap. 10£1 [ms]
T2: Ap. 1141 [ms]

Al suministrar de 12 a 24 V CC, el caudal de
corriente pasa de gris a marron.

corriente en estado
de prueba.

Conmutador dip ®
salida de seguridad DEAMENTACION | sIN DETECCION DETECCION SIN DETECCION
, .. Amarillo , .. Amarillo — Amarillo , ..— Amarillo — Amarillo , ..— Amarillo
N.O. % X (K X < X
V. Azul Vhgmm Azul mm Azul vammm Azul == Azul Tommm Azul
,.-— Amarillo — Amarillo +.-— Amarillo — Amarillo . -— Amarillo — Amarillo
Ne. i X (K X (K X (K
Ve Azul e Azul P Azul == Azul Pe.mmm Azul == Azul
7 .
RESPUESTA DE LA g'fnToEggp'uoe’;‘ta
PRUEBA ala PRUEBA
Tl ) T2
Entrada de prueba V
Conmutador dip ®
Alta PRUEBA SIN PRUEBA PRUEBA
[Ajuste de entrada de pruebaj
Baja E SIN PRUEBA PRUEBA SIN PRUEBA
6 Gris Sensor Gris Sensor Gris Sensor
b b
¢ 4
0 Marrén 5 L
Marron Corte el caudal de Marron

Salida de activacion fila 2, 3, 4,5

no. I
NC E

[ )
Conmutador dip (¥) AL?N?EiJTzAcllON N
Salida de activacién DESCONECTADA | SINDETECCION DETECCION

/0—— Verde

&1 Blanco

Verde
&~ Blanco

Verde

l~— Blanco

/-— Verde

& Blanco

Verde
Blanco

=

/-— Verde

& Blanco
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13 ERRORES DE AUTODIAGNOSTICO

Al realizar tareas de mantenimiento de la puerta con el sensor Los problemas técnicos con el sensor HR100-CT se indican mediante el parpadeo de un LED verde/rojo. La
conectado a la red, en controladores de la puerta que estan conectados frecuencia del parpadeo indica el tipo de problema como se explica a continuacion

para “probar” el sensor, aseglrese de ajustar los conmutadores dip

como se muestra a continuacion. Frecuencia LED Causa

@ recuerde que debe devolver los ajustes del conmutador dip a su del parpadeo
estado original cuando se hayan realizado las tareas de

mantenimiento de la puerta. Verde [s| [we] [w] [w] [we | Sustituyaelsensor.

Conmutador dip ® Répido

Rojo | (M| |d| |d| |¥
YHEHHEEES
5: z3aseTs Confirme que el potenciémetro de sensibilidad
< s
Verde I_l I_l esta ajustado y vuelva a encender el sensor.
gﬂ Ref_ﬁ Lento * * Si persiste el error, ajuste el conmutador dip
2 ' baja o Rojo * * * ® 8 en “Reflexion baja”.

Consulte el apartado [7.Ajustes del conmutador dip].

14. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema Estado del LED Posible causa Solucién
La puerta no se abre cuando El co‘nector del s‘en.sor no se r}a c?nectado correctamente Aprfete o] vuelv‘a a conectar el conector.
una persona entra en el area Desactivado Tension del suministro eléctrico incorrecta Apligue la tensién adecuada al sensor. (12-24 VV CA/CC)
de deteccion Cableado del sensor incorrecto Compruebe dos veces el cableado del sensor
Objeto en movimiento en el &rea de deteccion Retire el objeto en movimiento del 4rea de deteccion.
L b . . La puggjsoe abre, | sensibilidad demasiado alta para el entorno de la instalacion | Reduzca el ajuste de la sensibilidad del sensor
a puerta se abre y se cierra sin Polvo, escarcha o gota de agua en la lente del sensor Limpie con un trapo la lente del sensor e instale una tapa de proteccion
motivo aparente (deteccion : +
: si es necesario
fantasma) La puerta se cierra, - — — - - - —
VERDE El area de deteccion coincide con la de otro sensor Asegurese de que el ajuste de frecuencia de cada sensor es distinto.
Deteccion de nieve, insectos, hojas, etc. Ajuste el conmutador dip (Y) 3 del modo de supervision en “nieve”
La fila de deteccion “FILA 17 (“FILA 2” cuando esta . . . - .
Cuando la puerta se abre o se alla de i eceion ( -  cuando esta Ajuste la profundidad de la deteccion para las 3 filas internas mas
cierra, LED NARANJA NARANJA activado el “aprendizaje de entrada”) esté orientada alejadas de la puerta
demasiado cerca de la puerta. '
El rea de deteccion cambia, mientras el ajuste del Vuelva a encender el sensor o cambie los ajustes del temporizador de
temporizador de presencia infinito oo esta en uso presencia de 30 a 60 segundos
ROJO Cableado del sensor incorrecto Compruebe dos veces el cableado del sensor

Retire los objetos muy brillantes del area de deteccién

Saturacion de sefial reflejada o disminuya el ajuste de sensibilidad del sensor

PARPADEO ) )
La puerta se abre y permanece VERDE/ROJO Error interno del sensor Sustituya el sensor
abierta RAPIDO
\/F’IQQR[?QQCE)JOO El reflejo de la sefial de infrarrojos transmitida Aumente la sensibilidad del sensor o cambie el conmutador dip X 8de
LENTO desde el suelo es demasiado bajo los “Diagnoésticos de reflexion” de “Normal” a “Ref. baja”
NARANJA
parpadeante Modo Ajuste (conmutador dip (Y) 4 activado) Desactive el conmutador dip Y) 4 del “modo Ajuste”

(lentamente)

15. HR100-CT CE DECLARACION CE DE CONFORMIDAD

Nosotros, la empresa Hotron, declaramos que este sensor cumple todas los requisitos esenciales de seguridad y salud (EHSRs, por su sigla en inglés)
aplicables del Anexo I de la Directiva sobre Maquinaria y se ha llevado a cabo el procedimiento apropiado para la evaluacién de conformidad.

Recopilador de Fichas Técnicas (Comunidad CE) Descripcion del producto:
David Morgan HR100-CT Sensor combinado para detectar movimiento y presencia, para la activacion y seguridad de las puertas
Hotron Ireland Ltd. automaticas. Se aplica la Tecnologia de infrarrojo activo
26 Dublin Street, Carlow, Irlanda - - - . _
Tel.: +353-(0)59-9140345  Fax: +353-(0)59-9140543 Normas armonizadas aplicadas: Otras Normativas Técnicas aplicadas:
EN ISO 13849-1:2008 EN 16005:2012, DIN 18650-1:2005
Sobre las Directivas CE de tipo Certificado por: Declaracion por parte de: Lugar de Declaracion Fecha
TUV NORD CERT GmbH Kaoru Musya Honda Electron Co., LTD. 31 Nov de 2012
30519 Hannover, Alemania Director General. Honda Electron 1-23-19 Asahi-Cho, Machida-City,
NUm. identificacion: 0044 Tokio, Japén

Directivas en cumplimiento:
DIRECTIVA 2006/42/CE
DIN 18650-1:2005 Puertas peatonales automaticas, Parte 1: Capitulo de requisitos del producto 5.7.4
EN12978:2003 Entradas y puertas industriales, comerciales y de garaje: dispositivos de seguridad para entradas y puertas peatonales automaticas: requisitos y métodos de prueba
EN62061:2005 Seguridad funcional de los sistemas eléctricos/electronicos/electronicos programables relacionados con la seguridad
EN 1SO 13849-1:2008 Seguridad de la maquinaria: partes de los sistemas de control relativas a la seguridad.

<Disclaimer> No se podra responsabilizar al fabricante de ninguno de los siguientes puntos.

1. Mala interpretacion de las instrucciones de instalacion, conexion incorrecta, negligencia, modificacion del sensor e instalacién inadecuada.

2. Dafos ocasionados por un transporte inadecuado.

3. Accidentes o dafios ocasionados por el fuego, la polucién, una tensién anormal, terremotos, tormentas, viento, inundaciones y otras causas de fuerza mayor.

4. Pérdida de ganancias empresariales, interrupcion de la actividad, pérdida de informacién empresarial y otras pérdidas financieras ocasionadas por la utilizacion
del sensor o por un funcionamiento incorrecto del mismo.

5. La cantidad de la compensacién ser4, en todos los casos, superior al precio de venta.

4 )

/\
HéTRON HOTRON CO.LTD.
v
Fabricante VENTAS Europa
HOTRON CO.,LTD. Hotron Ireland Ltd.
1-11-26 Hyakunin - Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Jap6n 26 Dublin Street (2nd Floor), Carlow (Irlanda)
Teléfono: +81-(0)3-5330-9221 Teléfono: +353-(0)59-9140345
Fax: +81-(0)3-5330-9222 Fax: +353-(0)59-9140543 MP-10098-C \ '13.04 \
URL: http://www.hotron.com URL: http://www.hotron.com
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